


28.5 Kompensacinės ritės valdiklis (Versija 2)
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	Siūlomo gaminio/įrenginio gamintojo pavadinimas 
	(Pildoma konkurso metu)

	Siūlomo gaminio/įrenginio pavadinimas, modelis 
	(Pildoma konkurso metu)

	Eil. Nr.
	Reikalaujamų standartų pavadinimai, parametrų, funkcijų, aprašymai išpildymas ar savybės
	Standartų numeriai, reikalaujamo parametro išpildymo reikšmės
	[bookmark: _Hlk57132105]Siūlomo gaminio atitikimą reikalavimams pagrindžiantys dokumentai (Pildoma konkurso metu)

	1. 
	Gamintojo kokybės vadybos įvertinimo sertifikatas a)
	ISO 9001 arba lygiavertis
	

	2. 
	Gaminys turi atitikti standartus: b)
	
	

	2.1. 
	Elektromagnetinis suderinamumas (EMS). 6-2 dalis. Bendrieji standartai. Atsparumo standartas, skirtas pramonės aplinkai
	LST EN 61000-6-2 (IEC 61000-6-2)
	

	2.2. 
	Elektromagnetinis suderinamumas (EMS). 6-4 dalis. Bendrieji standartai. Spinduliavimo standartas, skirtas pramoninei aplinkai
	LST EN 61000-6-4 (IEC 61000-6-4)
	

	2.3. 
	Elektromagnetinis suderinamumas (EMS). 6-4 dalis. Bendrieji standartai. Įrangos, naudojamos elektrinėse ir pastotėse, atsparumas elektromagnetiniams trikdžiams
	LST EN 61000-6-5 (IEC 61000-6-5)
	

	3. 
	Eksploatavimo aplinkos temperatūros ribos ne siauresnės nei b)
	+5 °C … +35 °C

	

	4. 
	Maksimali eksploatavimo aplinkos santykinė oro drėgmė ne mažesnė kaip b)
	90 %
	

	5. 
	Operatyvinė įtampa b)
	Nurodoma užsakant:
· 110 V DC;
· 220 V DC;
· 230 V AC.
	

	6. 
	Vardinė srovė b)
	1 ir 5 A, laisvai keičiama
	

	7. 
	Srovės grandinių terminis atsparumas: b)
	
	

	7.1. 
	Ilgalaikis
	≥ 1,2 In
	

	7.2. 
	1 s
	≥ 10 In
	

	8. 
	Įtampos grandinių terminis atsparumas: b)
	
	

	8.1. 
	Ilgalaikis
	≥ 1,2 Un
	

	9. 
	Srovės įėjimų skaičius b)
	≥ 1
	

	10. 
	Įtampos įėjimų skaičius b)
	≥ 2
	

	11. 
	Ritės padėties įėjimas b)
	0,2 kΩ arba 0,5 kΩ arba 1 kΩ arba 2 kΩ arba 0...20 mA
	

	12. 
	Valdiklis: b)
	
	

	12.1. 
	
	Turi būti mikroprocesorinis, turėti savikontrolės sistemą
	

	12.2. 
	
	Turi turėti vidinio gedimo signalizacijos binarinį išėjimą
	

	12.3. 
	
	Turi būti skirtas sklandaus reguliavimo kompensacinei ritei
	

	13. 
	Valdiklis turi turėti vidinę atmintį nepriklausomą nuo maitinimo  šaltinio b)
	

Išsaugančią įrašus ir nustatymus
	

	14. 
	Laisvai konfigūruojami šviesos diodai indikacijai b)
	
≥ 8
	

	15. 
	LCD ekranas informacijai: b)
	
	

	15.1. 
	
	Įtampa „neutralė-žemė“
	

	15.2. 
	
	Rezonansinės kreivės grafinis atvaizdavimas
	

	15.3. 
	
	Išderinimo parodymai
	

	15.4. 
	
	Ritės šerdies padėties atvaizdavimas
	

	16. 
	Valdiklio darbo režimai b)
	Rankinis – distancinis ir automatinis
	

	17. 
	Ritės suderinimas rezonansui b)
	Automatinis
	

	18. 
	Kompensacinės ritės kalibravimas b)
	Automatinis
	

	19. 
	Kompensacinės ritės išderinimo dydis b)
	Laisvai nustatomas dydis
	

	20. 
	Ritės nustatymas į iš anksto užduotą padėtį b)
	Po nesėkmingo reguliavimo ar prieš įjungiant ritę
	

	21. 
	Galimybė keisti valdiklio   parametrus b)
	Per valdiklio medžio struktūros meniu ir valdiklio programinę įrangą
	

	22. 
	Automatinis reguliavimo  blokavimas: b)
	
	

	22.1. 
	
	Pereinamojo proceso tinkle laikotarpiu
	

	22.2. 
	
	Ritės nenormalaus darbo atveju
	

	22.3. 
	
	Įžemėjimo tinkle atveju
	

	22.4. 
	
	Vietinio ir distancinio valdymo metu
	

	22.5. 
	
	Lėtų ir spontaniškų neutralės įtampos variacijų metu
	

	22.6. 
	
	Įtaiso gedimo atveju
	

	23. 
	Lygiagretaus darbo režimas b)
	≥ 2 valdikliai
	

	24. 
	Nereguliuojamos ritės prijungimas b)
	Funkcija
	

	25. 
	Varžos prijungimas/atjungimas prie ritės antrinės galios apvijos b)
	Automatinis ir rankinis – distancinis. Varžos įjungimo uždelsimas, įjungimo trukmė laisvai nustatoma
	

	26. 
	Įžeminimo srovės matavimas b)
	Iš ritės nulinės sekos srovės transformatoriaus
	

	27. 
	Įtampos matavimas b)
	35 kV arba 10 kV neutralėje
	

	28. 
	CI funkcija* b)
	Nurodoma užsakant:
· atskiras CI valdiklis pilnai suderinamas su kompensacinės ritės valdikliu (CI funkcija gali būti išpildyta viename bendrame kompensacinės ritės valdiklyje);
· be CI funkcijos.
	

	29. 
	Monitoringo funkcijos stebėjimui: b)
	
	

	29.1. 
	
	Įtampa „neutralė-žemė“
	

	29.2. 
	
	Ritės šerdies padėtis
	

	29.3. 
	
	Pavaros darbo trukmė
	

	30. 
	Nuolatinis matuojamų signalų  išsaugojimas su galimybe juos perduoti per sąsajas į b)
	DMS arba PC
	

	31. 
	Sąsaja (-os) sujungimui su TSPĮ  - optinis kabelis (-iai), MM tipo su ST, SC arba LC jungtimis, ryšio protokolu (jei valdiklis neturi integruotos (-ų) optinės (-ų) sąsajos (-ų) gali būti papildomai komplektuojamas (-i) RS485 (RJ45)/optika keitiklis (-iai): b)
	Nurodoma užsakant:
· viena sąsaja LST EN 60870-5-103 (IEC 60870-5-103);
· dvi sąsajos LST EN 61850 versija 2.0 arba 2.1 (IEC 61850 Edition 2.0 arba 2.1).
	

	32. 
	Komunikacijos greitis b)
	≥ 100 Base-FX 1
	

	33. 
	Duomenų perdavimo rezervavimas (PRP) pagal standartą b)
	LST EN 62439  (IEC 62439) 1
	

	34. 
	Laiko sinchronizacija pagal LST EN 61850 versija 2.0 arba 2.1 (IEC 61850 Edition 2.0 arba 2.1) protokolu b)
	SNTP 1
	

	35. 
	Sąsajos (-ų) režimas b)
	„Light-off“
	

	36. 
	Laiko sinchronizacijos b)
	Funkcija
	

	37. 
	Sąsaja konfigūravimui b)
	USB arba RJ45 (LAN)
	

	38. 
	Sąsaja CI valdiklio prijungimui b)
	RS 485
	

	39. 
	Binarinių įėjimų skaičius b)
	≥ 12
	

	40. 
	Binarinių išėjimų skaičius b)
	≥ 10
	

	41. 
	Analoginių išėjimų skaičius b)
	≥ 2
	

	42. 
	Analoginių išėjimų lygis b)
	0 ... 20 mA
	

	43. 
	Garantinis laikas c)
	≥ 24 mėnesiai
	

	44. 
	Kartu su valdikliu pristatomi dokumentai: b)
	
	

	44.1. 
	Valdiklio vartotojo instrukcija
	Anglų ir lietuvių kalbomis
	

	44.2. 
	Valdiklio techninis aprašymas
	Anglų ir lietuvių kalbomis
	

	44.3. 
	Valdiklio konfigūravimo instrukcija
	Anglų ir lietuvių kalbomis
	

	44.4. 
	Valdiklio eksploatavimo instrukcija
	Anglų ir lietuvių kalbomis
	

	44.5. 
	Programinės įrangos vartotojo instrukcija
	Anglų ir lietuvių kalbomis
	

	45. 
	Principinės, montavimo schemos ir brėžiniai b)
	dwg. arba PDF formatu
	

	46. 
	Programinė įranga (su    licencijomis) b)
	Skirta konfigūravimui bei eksploatavimui 2
	

	47. 
	Prisijungimo kabelis prie valdiklio b)
	Skirtas konfigūravimui ir duomenų nuskaitymui
	

	CI funkcija3

	48. 
	Valdiklis turi būti b)
	Mikroprocesorinis
	

	49. 
	Valdiklis skirtas b)
	Rezonanso taško tiksliam nustatymui papildomai sugeneruojant srovę į kompensacinės ritės 500 V AC apviją (PAW)
	

	50. 
	Generuojama srovė b)
	Ne mažiau 2 dažnių (dažnį nustato gamintojas)
	

	51. 
	Sąsaja sujungimui su kompensacinės ritės valdikliu b)
	
RS485
	

	52. 
	Valdymo ir kontrolės kabeliai b)
	CI valdiklio sujungimui su kompensacinės ritės valdikliu
	

	53. 
	Programinė įranga                         (su licencijomis) b)
	Skirta CI valdiklio konfigūravimui bei eksploatavimui
	



Pastabos:

1  techniniai reikalavimai galioja tik jei 31 p. yra parenkamos sąsajos veikiančios LST EN 61850 versija 2.0 arba 2.1 (IEC 61850 Edition 2.0 arba 2.1) protokolu;
2   jei Bendrovė jau turi įsigijusi pakankamą šios programinės įrangos licencijų skaičių, ši programinė įranga netiekiama;
3   48 – 53 p. nurodyti techniniai reikalavimai galioja tik 28 p. pasirinkus valdiklį su CI funkcija.



a) Vadybos sistemos sertifikato kopija; 
b) Gamintojo parengtas gaminio techninis aprašymas arba gamintojo deklaracija;
c) Tiekėjo deklaracija. 





